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L. CEL CWICZENIA

Celem ¢wiczenia jest poznanie analogowych i cyfrowych metod pomiaru przesunigcia fazowego.

11. ZAGADNIENIA

1. Pojecie fazy i przesunigcia fazowego dla sygnatow sinusoidalnych.
2. Oscyloskopowa metoda pomiaru przesuniecia fazowego.
3. Cyfrowa metoda pomiaru przesunigcia fazowego.

IIL. PROGRAM CWICZENIA

3.1. Dane przyrzadow pomiarowych wykorzystanych w éwiczeniu.
Oscyloskop
Typ
Model

Pasmo czestotliwo$ci
Btad podstawowy czasu (8Cy)
Blad liniowosci (3iin)

Generator

Typ

Zakres czestotliwosci

Zakres amplitudy sygnatu wyjsciowego

Fazomierz cyfrowy z petla fazowa PLL
Typ M1

Zakres czestotliwosci

Btad zakresu

Modele przesuniecia fazowego
1 Uklad K(jo)

Zakres czestotliwo$ci 0d 0 do 1100 Hz
2. Przesuwnik fazowy

Zakres przesunigcia 0+360°

Zakres czestotliwosci 220 Hz +1300 Hz
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3.2. Pomiar przesuni¢cia fazowego za pomoca oscyloskopu i fazomierza cyfrowego

Zestawi¢ uktad podany na rysunku 1.

Badany uklad
Generator Uz | K Uy
~f 1 o(e)
X
Y Oscyloskop
A e—| Fazomierz B
cyfrowy

Rys. 1. Schemat uktadu do pomiaru przesuniecia fazowego za pomocq oscyloskopu i fazomierza
cyfrowego

Elementem wprowadzajacym przesuni¢cie fazowe jest uktad o transmitancji widmowe;j:
K(jo)=K (a))e_w(“’)

Przed przystgpieniem do pomiar6w nalezy sprawdzi¢ czy przebiegi badane Ux i Uy nie posiadajg
sktadowej stalej i w razie potrzeby odpowiednio je skorygowaé. Ustawi¢ amplitudg napigcia rowng Ux =4 V.
Wykorzystujac kanaty X i Y oscyloskopu, wyznaczy¢ z krokiem 100 Hz w zakresie od 100 Hz do 1100 Hz kat
przesuniecia fazowego ¢ pomiedzy sygnatem wejsciowym i wyjSciowym. Pomiary przeprowadzi¢ za pomoca
dwoch metod oscyloskopowych oraz fazomierza cyfrowego.

Oscyloskopowy pomiar kata przesuniecia fazowego

Metoda 1
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Rys. 2. Zasada oscyloskopowego pomiaru przesunigcia fazowego
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Metoda 2

K PDODBRD

Rys. 3. Zasada oscyloskopowego pomiaru przesuniecia fazowego — metoda krzywych Lissajous

Metoda 3 — opcjonalna
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Jako trzecia metode oscyloskopowa mozna wykorzysta¢ funkcje automatycznego pomiaru przesunigcia

fazowego dostgpng z poziomu menu przyrzadu.

3.3 Zestawienie wynikow pomiaréw i obliczen

Wyniki pomiaréw i obliczen
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V. WNIOSKI

. PYTANIA KONTROLNE

Od czego zalezy doktadno$¢ pomiaru przesunigcia fazowego metoda oscyloskopowq?
Omoéwic zasadg oscyloskopowego pomiaru przesuniecia fazowego metoda Krzywych Lissajous.
Wptyw uktadow wejsciowych (formujacych) w fazomierzu cyfrowym na wynik pomiaru.

IS
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